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Połączenie ze sterownikiem 

TwinCAT 

Biblioteka MC2 

Przykład 
programowania 

Fabrycznie sterownik ma ustawioną kartę sieciową do pracy z dynamicznym adresem 
pobieranym z DHCP. Chcąc programować sterownik bezpośrednio przy pomocy kabla 
Ethernet krosowanego wygodnie jest ustawić statyczny adres IP. Jeśli sterownik nie 
posiada DVI+USB to zmianę adresu wykonać poprzez zdalny pulpit stosując program 
CERHOST.exe. Wcześniej oba urządzenia tzn. sterownik i programator muszą być 
podłączone do sieci z dynamicznym IP. Jeśli sterownik posiada moduł DVI+USB, to adres 
ustawić bezpośrednio na sterowniku po uprzednim podłączeniu monitora i myszy. 
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programowania 

Po ustawieniu odpowiednich adresów IP w sterowniku i programatorze zalogować się na 
sterowniku z poziomu TwinCAT System Managera. 
 

Choose Target → Search (Ethernet) → Broadcast Search → Add Route 
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Załączyć automatyczne rozpoznawanie 
sprzętu. 
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Potwierdzić wykrytą konfigurację sprzętową. 

Przejść do zakładki narzędziowej do edycji parametrów napędu AX5000. 

http://www.beckhoff.com/ Download → Software → Servoamplifier → AX5000 - Setup 
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Parametry zasilania – zestaw pokazowy zasilany jednofazowo 230VAC 
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Odczytanie tabliczek znamionowych silników serwo. Wykonać dla kanału A oraz B. 
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Testowanie działania osi. 
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